
嫦娥的宠物– 玉兔

小兔子制作课程



课前小问题

兔子是哺乳动物吗？

兔子的天敌有哪些？

月球上真的有玉兔吗？

除了小白兔还有什么颜色的兔

子呢？



一起学习吧！

我们一起学习关于“兔
子”的知识吧！



关于小白兔的诗集

仙人垂两足，

桂树何团团。

白兔捣药成，

问言与谁餐。



兔子的介绍

兔子是哺乳类兔形目兔科下属所有的属的总称。俗称兔子。生物学分类动物界脊索动物门脊

椎动物亚门哺乳纲兔形目。

兔子是小型的哺乳动物，有很多的品种，不同类型的兔子体型大

小和毛发颜色都有一定的差异。

兔子具有管状长耳(耳长大于耳宽数倍)，簇状短尾，比前肢

长得多的强健后腿。共9属43种。以亚洲东部、南部、非洲和北

美洲种类最多，少数种类分布于欧洲和南美洲，其中一些种类分

布广泛或者被引入很多地区，而也有不少种分布非常局限。陆栖，

多见于荒漠、荒漠化草原、热带疏林、干草原和森林或树林。



兔子头部特征

眼睛
兔子的眼球呈圆形，单眼视角180°，所以兔子用单眼看东

西。兔子的品种不同、毛色不同，其眼的颜色也不同。兔
子的眼睛有：红色，蓝色，黑色，灰色等各种颜色，也有
的兔子左右两只眼睛的颜色不一样。因为兔子是夜行动物，
所以它的眼睛能大量聚光，即使在微暗处也能看到东西

牙齿
兔子一共有二十八颗牙齿，六颗大门牙，十颗前臼齿 十二
颗臼齿所以加起来是二十八颗牙。臼齿的作用就是用来磨
食物用，在自然界的兔子，因为进食大量的干草，所以可
以达到磨牙的效果（请记住：兔子的所有牙齿一生中都在
不断地生长，所以必须不断地磨牙，以维持一定的长度，
但是人养的兔子却常常因为没有足够的干草用来磨牙，而
造成牙齿过长）



兔子头部特征

鼻
兔子的鼻孔较大，呈椭圆形，内缘
与上唇纵裂相连。

口
兔子口较短，有上、下唇，其中上唇有纵裂（又称豁嘴），
门齿外露，口边有触须。上唇中间分裂，是典型的三瓣嘴，
非常可爱。

耳朵
兔子的耳朵长而大，甚至可超过头的长度;也有部分品种兔
子的耳朵较小、呈下垂状。兔耳朵的形状、长度和厚薄也
能反映品种的特点。例如，中国本土兔的耳朵短而厚、直
立状、大。



兔子的天敌

它们都是肉食动物！

兔子的天敌有很多，主要是肉食动物，一般鹰、蛇、狼、野狗、狐狸、等都是兔子的天敌。



各种不同的兔子

巨型安哥拉兔巨型安哥拉兔，原产于美
国东部的马萨诸塞州，由德国安哥拉兔
发展而成。

西施兔是我国繁育出的宠物兔品种，外观娇小可爱，
被毛很长，脸部的毛也很长，眼睛为黑色，有一些耳
朵是直立的，有一些是垂耳兔。



荷兰侏儒兔，属于兔形目、兔科、鼠兔科属的一种哺
乳动物。颜色bai多种，是目前体积最小的宠物兔，
起源于19世纪的荷兰某种小型兔，经过英国、美国的
繁殖培育，演化成现在的模样。

长毛兔：原译安哥拉兔，起源于小亚细亚一
带，名字来自安哥拉城，即土耳其首都安卡
拉。

各种不同的兔子



不一样的“玉兔”，此兔非彼兔

月亮上没
有广寒宫

经过我国无数科学家不懈的努
力，我们终于实现了从古到今
的梦想！



不一样的“玉兔”，此兔非彼兔

经过我国无数科学家不懈的努
力，我们终于实现了从古到今
的梦想！

玉兔号是中国首辆月球车，和着陆器共同组成嫦娥三号探测器。玉兔号月球车设计质量

140千克，能源为太阳能，能够耐受月

球表面真空、强辐射、零下180摄氏度

到零上150摄氏度极限温度等极端环境。月球车具备20

度爬坡、20厘米越障能力，并配备有

全景相机、红外成像光谱仪、测月雷

达、粒子激发X射线谱仪等科学探测

仪器。

玉兔号



机械：机械，指利用力学原理构成的装置。
       “吾闻之吾师，有机械者必有机事。——庄子”。机械的出现是源于人类生
存、生活以及生产的需要，多以工具的形式出现。人类的文明进程伴随着不断对
机械设备的发明与改进，并利用机械能提高生产效率。
       在我们的生活中，遍布各种各样的机械，它们的存在使我们的生活更加便利，
我们利用机械，也依赖机械。

了解机械



大约五十万年前，中国猿人学会了制作尖劈状石器。

    二十万年前，生活在我国四川资阳地区的古猿人学会了制作骨针、骨锥等骨器。

    一万五千年前，古人类学会了用骨、角、牙、蚌壳等制作形状复杂的器械，并学会了磨制技术。

    四千年前，古人类发现了金属，并学会了冶炼技术。

    公元前600年——公元400年，出现了杠杆，滑轮，轮与轴。

    公元200-700年，水车，风车磨坊出现，利用自然能转化机械能。

    769年，改良蒸汽机出现，并掀起来第一次工业革命。蒸汽机的发明，人造能转化机械能。

    1838年，巴尼特只出第一台有点火装置的内燃机。

    1879年，德国西门子研制出第一台电动机车。

机械的起源



1.杠杆

在力的作用下绕着固定点转动的硬棒叫杠杆。
杠杆可直可曲，形状任意。 有些情况下，可将
杠杆实际转一下，来帮助确定支点。

2.滑轮
定滑轮：中间的轴固定不动的滑轮。 例如升国
旗。

动滑轮：和重物一起移动的滑轮。例如拖拉机
的轮子。

3.斜面

斜面：斜面可以帮助人们运输重力的物体，例
如盘山公路。

机械都有哪些分类？



什么是齿轮传动？

齿轮传动是机械传动中应用最广的一种传动形式。它的传动比较准确，效率高，结构

紧凑，工作可靠，寿命长。

       齿轮工作时必须成对存在，任何齿轮对，大齿轮转动的速度都会比小齿轮慢，但转动

的力则比小齿轮大。两个齿轮的大小相差越大，齿轮间速度和力的差异就越大。大齿轮的

轮齿数量是小齿轮的两倍，则圆周长也是小齿轮的两倍。它转动时的力是小齿轮的两倍，

而转速只有小齿轮的二分之一，方向和小齿轮转动的方向相反。



什么是偏心轮？

偏心轮，顾名思义，是指这个轮的旋转点不在圆中心上，一般指代的是圆形轮。

当圆形轮没有绕着自己的中心旋转时，就成了偏心轮。偏心轮也是凸轮的一种，一般来

说偏心轮主要的目的是产生振动即可，像电动筛子，手机里面的振动器，大部分偏心轮

都是圆形轮，因为圆形轮制造方便，工艺简单。



电机俗称马达。是指依据电磁感应定律实现电能转换或传递的一种电磁装置。

电机可以将电能转变为机械能。通常电机做旋转运动，这种电动机称为转子电动机；

也有作直线运动的，称为直线电动机。   

电机是如何工作的？



电池模块主要用来供电，我们在它的内部放置两节7号电池，就变成了一个可

供电的电源。它还提供了一个可推动的开关以及两个输出接口。电池在我们的生

活中很常见，它们分为不同的大小，大家能够举出不同的例子吗？

电池模块介绍



电机模块就像一个运转的小马达一样，通入电流后，它会不停的运转，当电

机运转时，连接它的其他模块也会跟着运转。

电机模块介绍



按键开关就是用来控制线路的连接与断开，它与“按钮”形状类似，当按键

开关连接到电路内时，我们只要动动小手按按钮，就能控制电流的通过。我们

在生活中常用的遥控器、手电筒、音响设备等上面都可以找到这种“按钮”哦。

大家再想一想，除了这些例子，你的身边还有哪些按键开关呢？

按键开关介绍



动手做一做

让我们动手做一只奔跑的兔子吧！



一、兔子配件确认



兔子配件确认

共五张纸模



兔子配件确认

三节7号电池盒*1 双面连接器*6自锁开关*1 三通线*1

电机*1 固定销*43M胶*1 压纸工具*1十字扣*1

单面十字销*2

短销*6

双面十字销*2



线路连接图

组

装

步

骤

7.

三通线

按键开关

电池模块

130电机牙箱



二、测试电子元件



测试电子元件3.1.

第一步：拿出三节7号电池安
装到电池盒。 

第二步：将三通线的任意一边连接
到电池盒上的“电源1”或“电源
2”。

第三步：将三通线的任意一边
再连接到“自锁开关”上



测试电子元件3.1.

第四步：将最后一边连接线接到
“电机”接口上

第五步：将电池盒上的开关拨到“ON”



测试电子元件3.1.

第六步：按一下自锁开关，电机会转，说明电子元件一切正常，然后将电子元件上的连接线拔掉。



三、制作兔子头部



制作兔子的头部3.1.

第一步：取下第五页编号为35（兔子头部）、37、
38号（兔子的耳朵），去除多余的纸模、按照反面
折痕线折叠

第二步：用3M胶粘在兔子耳朵的反面然后将
耳朵对折粘在一起



安装兔子的耳朵3.1.

第一步：将兔子的两只耳朵安装到
兔子头部，37号安装在左边、38号
安装在右边

第二步：取下第二页上编号为
10、11的两片耳朵固定片，
将它们对折

第三步：将两片耳朵固定片卡在耳
朵上，使兔子耳朵固定在头部上

37 38



组装兔子的头部3.1.

第一步：将兔子头部后面的卡榫安装到卡
槽里，注意卡榫是从外往里安装

第二步：在安装前面的卡榫卡槽，注意底部
先不安装

先不安装



三、制作兔子的身体



制作兔子的身体3.1.

第一步：取下第三页编号为12的（兔子身体）、13号（兔子尾巴）和第一页编号为3的（电机垫片），去除多余的
纸模，按照反面折痕线折叠。



安装电机模块3.1.

第一步：用3M胶粘在电机垫片
反面上面5个小圆孔的周围，
正面要多粘一点

第二步：将电机模块与垫片反面
上的五个小圆孔对齐粘在上面

第三步：将垫片与兔子身体反
面右边的小孔对齐粘在上面

反面

正面



固定电机模块3.1.

第四步：用四个固定销固定电机，左右摇
晃一下固定销更好安装

第五步：用三通线的任意一边接到电机模块上



安装自锁开关和兔子尾巴3.1.

第一步：将自锁开关安装在身
体的尾部的孔里

第二步：用三通线的一边接
到自锁开关上

第三步：将尾巴安装在自锁开关上



固定兔子的头部3.1.

第一步：取下第五页36号纸模
（头部固定件），将它先对折，
然后上面的卡榫要反折

第二步：将它竖着从身体反
面上的H形孔里穿过去

第三步：将兔子头部的H形孔安装在
固定件上

正面

反面



固定兔子的头部3.1.

第四步：将固定件的H形卡榫打开成一字形，
使头部更好的固定在身体上

第五步：最后将兔子头部合上



安装十字销3.1.

第一步：将单面两个十字销
分别从双面连接器上穿过去

第二步：将一个十字销安
装在电机上

第三步：另一个单面十字销从身体正
面右边最上面的小圆孔穿进去，反面
用十字扣扣住

反面

正面



组装兔子的身体3.1.

第一步：将兔子的身体合起来，注意卡榫从外面卡进去。



安装曲轴3.1.

第一步：将两个双面连接器
分别穿到两根双面十字销的
一头

第二步：两根十字销从兔子身体一
遍的两个小圆孔穿过去，依次穿到
身体的另一边，注意三个双面连接
器要在同一个方向

第三步：将用两个双面连接器安装
在身体另一边的双面十字销上，方
向也要相同



安装电池仓3.1.

第一步：取下第一页4号纸模（电池仓）、第二页9号纸模（电池仓盖）和第四页14号纸模（兔子身体2底部），去
除多余的纸模，按照反面折痕线折叠。注意电池仓四边的卡槽向上反折。

电池仓

四边向上折



安装电池仓3.1.

第二步：将电池仓安装在身体底部的反面，U形卡榫捏着两边会比较好安装，最后将U形卡榫打开成一字形

打开成一字形



安装电池盒3.1.

第一步：将三通线最后一遍从身
体底部电池仓的方孔里穿过去

第二步：将穿出来的线连接到电池盒
上“电源1”或“电源2”，检查电池
盒开关是否拨到“ON”

第三步：将电池盒放进底
部的电池仓里



安装电池仓盖3.1.

第一步：将6号电池仓盖安装在底部，注意将安装进去的U形卡榫打开成一字形



安装兔子身体底部3.1.

第一步：将兔子身体底部安装在身体上，先安装有铃铛的一面（是兔子身体的前面）



四、制作兔子的腿部



制作兔子的腿部3.1.

第一步：取下第一页1号、2号、第二页5号三片（左腿
叠片）和第二页6号、7号、8号三片（右腿叠片），去
除多余的纸模。

左腿

5

1

2

右腿

6

7

8

第二步：用3M胶分别粘在1号、2
号左腿上，6号、7号右腿上

左腿

5

1

2

右腿

6

7

8



制作兔子的腿部3.1.

第三步：将三片左腿粘在一起、三片右腿粘在一起 第四步：再取下第四页上的所有纸模

左腿

右腿

左腿

右腿



制作兔子的腿部3.1.

第五步：将17号—34号18片
腿部外盖垫片每三片用3M胶
粘在一起，粘成六份。

第六步：再将六个垫片粘在左、右
腿上的黄色方形垫片粘贴位里

第七步：用六个短销长的一端分别
从左、右腿正面的小圆孔穿过去

左腿

右腿

左腿

右腿



制作兔子的腿部3.1.

第八步：将左、右腿分别安装在兔子身体左右两边的双面连接器的圆孔里。

左边 右边

双面连接器的圆孔



制作兔子的腿部3.1.

第九步：将剩下的两片腿用3M胶分别粘在腿部左右两边的垫片上，兔子就制作完成啦

左边 右边


	幻灯片 1
	幻灯片 2
	幻灯片 3
	幻灯片 4
	幻灯片 5
	幻灯片 6
	幻灯片 7
	幻灯片 8
	幻灯片 9
	幻灯片 10
	幻灯片 11
	幻灯片 12
	幻灯片 13
	幻灯片 14
	幻灯片 15
	幻灯片 16
	幻灯片 17
	幻灯片 18
	幻灯片 19
	幻灯片 20
	幻灯片 21
	幻灯片 22
	幻灯片 23
	幻灯片 24
	幻灯片 25
	幻灯片 26
	幻灯片 27
	幻灯片 28
	幻灯片 29
	幻灯片 30
	幻灯片 31
	幻灯片 32
	幻灯片 33
	幻灯片 34
	幻灯片 35
	幻灯片 36
	幻灯片 37
	幻灯片 38
	幻灯片 39
	幻灯片 40
	幻灯片 41
	幻灯片 42
	幻灯片 43
	幻灯片 44
	幻灯片 45
	幻灯片 46
	幻灯片 47
	幻灯片 48
	幻灯片 49
	幻灯片 50
	幻灯片 51
	幻灯片 52
	幻灯片 53
	幻灯片 54
	幻灯片 55

